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Podstawowe parametry

Rodzaj komunikacji ETHERNET

Rodzaj sterowania STEP/DIR

Liczba obstugiwanych osi 5*

Max czestotliwos¢ STEP 225Khz

Os techniczna TAK

Max ilos¢ instrukcji PLC 150

Liczba wejs¢ 18

Liczba wyjs¢ 7

Max obcigzenie wyjscia 100mA

Wyjscie 0-10V TAK

Liczba wejs¢ analogowych 3 (2 x0-5V, 1 x 4-20mA)
Zasilanie CPU 24V DC +/-10% 100mA
Zasilanie 1/0 24V DC +/-10% 300mA
Wymiary (mm) 150x100mm

(*) Piata o$ ,,B” moze stuzy¢ wylacznie jako ,,slave” innej osi.

Wstep

Dokument objasnia tylko strone fizyczng podtgczenia danych elementow do kontrolera.
Strone programowg mozna znalez¢ w dokumencie ,PLC_manual’
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Zasilanie kontrolera

Kontroler posiada dwa niezalezne obwody zasilania: jeden dla czesci cyfrowej (CPU) drugi
dla wejsé/wyjsc (I/0). Aby uzyskaé separacje galwaniczng obu czesci musimy zastosowac
dwa zasilacze, jeSli nie zalezy nam na izolacji wystarczy jeden.

Wariant z dwoma zasilaczami.

CPU_GND

Wariant z jednym zasilaczem.

CPU GND
_ > <O GND
CPU VCC 10 VCC
> D J—
[
+
“T24vDC
&
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Ziacze ,,Motors”

Rozktad wyprowadzenh na ztgczu Motors:

Numer Symbol Opis

19 |CPU_GND GND
20  |CPU_VCC 45V

20000000000
10000000000
1 20

Na ztgczu sygnaty rozmieszczono tak aby mozna byto tatwo rozdzieli¢ tasme na szes¢
czesci (po 3 linie) i w prosty sposéb potgczy¢ z poszczegdlnymi sterownikami osi.

Do wyjs¢ ,+5V” absolutnie nie nalezy podtgczac jakichkolwiek zewnetrznych zrédet
napiecia.

UWAGA'! Piagta 0$ ,B” moze stuzy¢ wytacznie jako ,slave” innej osi !
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Potaczenie zakonczen tasmy z listwami zaciskowymi: obrobione
koncowki tasmy warto zaopatrzy¢é w koncowki tulejkowe. Najlepiej A
zastosowac rurki o takiej srednicy aby w srodek miescita sie takze (na e
styk) izolacja zyty. Zagniecenie rurki wraz z krotkim odcinkiem izolacji '
daje bardzo trwate i pewne zakonczenie tasmy.

Wyjscie ,,ENABLE”

Schemat wewnetrzny wyjscia obstugujgcego sygnat ,Enable”.
SW_2

CPU_+5V

CPU_GNC

ID DID

Zworkg SW_2 mozemy wybra¢ potencjat wejscia E_CM. Jezeli do wejscia E_CM na
listwie ma by¢ podtgczony zewnetrzny potencjat - musimy catkowicie zdjg¢ zworke ze
ztgcza SW_2!

Z Poziomu PLC przekaznikiem na wyjsciu ,Enable” steruje wyjscie OUT 7.
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Sposob podigczenia typowego drivera z optoizolacja

Wariant ze zworkg SW_1 w pozycji CPU_GND

SW_1 MOTORS

CPU _+5V | O DRIVER
COM STEP f PUL+

CPU_GND x
COM 27 PUL-

DIR f DIR+ S

%
Q; DIR-
> ] ENA+

E_NC/E_NO* %}
SW_2=+5V ? ENA-

(*) Zaleznie od modelu drivera

Wariant ze zworkg SW_1 w pozycji CPU_+5V

SW_1 MOTORS

DRIVER

CPU_+5V
E COM COM PUL+
CPU GND | [ x
- STEP ) PUL-

E_NC/E_NO*
SW_2=CPU_GND

DIR+
‘
DIR DIR-
f

ENA+
p
ENA-

(*) Zaleznie od modelu drivera

T
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Listwy zaciskowe IN/OUT

Schemat podfaczenia cewek przekaznikéw do wyjsé.

Wszystkie wyjscia sg w standardzie 24V zatem na takie napiecie muszg by¢ cewki
przekaznikow, lampki kontrolne czy inne podtgczane obcigzenie.

| 10_VCC
Pk n . Pk 0

OouT O

E OUTn

Schemat podfaczenia do wejs¢ stykéw mechanicznych: przyciskow,
krancoéwek, czujnikow.

Wszystkie wejscia sg w standardzie 24V.

@

——————IZ]INO
/o /g

I0_GND
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Schemat podifaczenia do wejsé czujnikoéw zblizeniowych (indukcyjnych)

UWAGA ! Czujniki indukcyjne mogg by¢ wytacznie typu NPN !

C
10_VCC
brown
VCC
ouT-Llack . IN
GND
blue
VCC
OUTAI INO
GND
I0_GND
@ o

Schemat podfaczenia impulsatora mechanicznego do kontrolera (24
imp/obr).
IN n
IN m

IO_GND
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Schemat podifgczenia wyjscia indeks enkodera

Do ptyty nie mozemy bezposrednio podtgczy¢ sygnatu indeks z enkoderow jak to byto w
wczesniejszych wersjach kontrolera ! Nalezy zrobic¢ to przez transoptor w schemacie jak
na rysunku.

220R
INDX o—[ ___}—— z IN n
EN%

INDX O

I0_GND
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Listwa zaciskowa AnalogIN

Schemat podfaczenia potencjometru do wejscia analogowego

l 1K - 4,7K

CH_2 (0-5V)
CH_1 (0-5V)

CH_0 (4-20mA
CPU_GND

CPU_+5V

Schemat podigczenia dalmierza laserowego z wyjsciem 4-20mA do
wejscia analogowego

CPU_VCC |

CH_2 (0-5V)
CH_1 (0-5V)

CH_0 (4-20mA
CPU_GND
CPU_+5V
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Konfiguracja potaczenia sieciowego

Otwieramy okno pofgczenia sieciowego naszej karty (ethernetowej). Nastepnie zaznaczmy
na liscie ,Protokét internetowy w wersji 4 (TCP/IPv4)” i klikamy na ,Wtasciwosci”.

U Wiasawosdi: Pofaczenie lokalne 2 =]

Siet | Udostepnianie

Polacz, uzywajgc:
ll-'f“ Karta Realtele RTL8139/810x Family Fast Ethemet NIC

To polaczenie wykorzystuje nastepujace skladniki:

o Kiert sieci Microsoft Networks

[wl .@. Hamonogram pakietdw (oS

vl gudostepnlanle p|lk0'¢\ |drukarek W snamac:h Microsoft M.
. P Al iz
. 4. Sterowni £ a2 odliadywaniem topolo...
-4 Responder odnajdyv\anla topologu warstwy lacza

Opis
Protokal kontroli transmisji/Protokadl intemetowy (TCP/IP).
Domyslny protokot dla sieci rozleghych, umozliwiajgcy
komunikacie polaczonych sieci rdzrmych typdw.

oK | [ Ay

Okno, ktore sie pojawi wypetniamy jak nizej:

Wiadcwosci: Protokd! internetowy w wersji4 (... [ ® |[ £ |

Ogdlne |

Przy odpowiedniej konfiguradji sied mozesz automatycznie uzyskad
niezbedne ustawienia protokotu IP. W przeciwnym wypadku musisz
uzyskad ustawienia protokodu IP od administratora sied,

() Uzyskaj adres IP automatycznie

(@ Uzyj nastepujcego adresu IP:

Adres IP: 192:. 168 . 0 ., 10
Maska podsied: 255,255,255, 0

Brama domysina:

Uzyskaj adres serwera DNS automatycznie
(@ Uzyj nastepujgcych adresdw serwerdw DNS:

Preferowany serwer DNS:

Alternatywny serwer DNS:
] SpraAdz przy zakoriczeniu poprawnost

[ ok ][ Ay |

Czyli - Adres IP: 192.168.0.10 Maska: 255.255.255.0 Pozostate pola zostawiamy puste.
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Dodatkowo w ustawieniach ,Komunikacja” programu sterujgcego nalezy zaznaczy¢
odpowiedni typ kontrolera:

Ustawienia - Kontroler

| Maszyna 1/2 I Maszyna 2/2 | o] [Knmunikacja |G Kod | Remote

@trolera [E (LAN) .D

use

96 : ZnajdZ port

LAN

IP 192.168.0.200

E—

Do potgczenia komputera z kontrolerem nalezy uzy¢ niekrosowanego (1:1) kabla UTP
najlepiej ekranowanego (F/UTP).

Aktualizacja FirmWare

Do aktualizacji wewnetrznego oprogramowania sterownika stuzy program
.,FWupdate_LAN”. Aby wprowadzi¢ sterownik w tryb aktualizacji nalezy przy wytgczonym
zasilaniu sterownika przytrzymac przycisk ,PROG” na jego ptycie a nastepnie (caty czas
go trzymajgc) zatgczy¢ zasilanie sterownika. Przycisk nalezy trzymac tak dtugo, az
zacznie mrugac dioda ,STATE”, ktéra sygnalizuje wejscie w tryb (mruga 2x wolniej niz
normalnie). Nastepnie uruchomic¢ program ,FWupdate LAN”, wybra¢ odpowiedni plik
firmware (pliki z rozszerzeniem ,.wse”) i nacisngc ,programu;j”. Po pomysinym
programowaniu kontrolera zostanie on automatycznie zresetowany.
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Wymiary pltyty (mm)

100,00

140,97

PikoCNC E v1.0

149,25

92.71
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PPHU ELCOSIMO
Andrzej Wozniak
ul. Zielona 1B
62-110 Damastawek
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